SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA B.01.00.00

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1.

1.1.

Wstep

Przedmiot SST

1.2.

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét rozbidrkowych przy "Przebudowa sali lekcyjnej z zapleczem
sanitarnym wraz ze zmiang sposobu uzytkowania na pomieszczenia ztobka na dzialce nr ewid.
576/4 polozonej w miejscowosci Sedziszowa, gmina Bobowa , powiat Gorlice, woj.

matopolskie".

Zakres stosowania SST

1.3.

Szczegétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres robot objetych SST

14.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie rozbiérek wystepujacych w obiekcie.

W zakres tych rob6t wchodza:

B.01.01.00. — Rozbidrki

B.01.01.01. — Rozbidrki obiektéw kubaturowych

Okreslenia podstawowe

1.5.

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami 1 wytycznymi.
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Materialy

. Dla rob6t wg B.01.01.00 materiaty nie wystepuja.

Sprzet

. Do rozbidorek moze by¢ uzyty dowolny sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robét
owinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru, w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,



S.

zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach
Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprze¢t bedacy wlasnoscia
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy

Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzg¢tu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia i narzedzia nie gwarantujagce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Transport

Transport materiatéw z rozbiérki srodkami transportu.

Przewozony fadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

Wykonanie robot

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robodt rozbiérkowych nalezy:
- teren ogrodzi¢ i oznakowac¢ zgodnie z wymogami BHP,

- zdemontowac istniejace zasilanie w energi¢ elektryczna, instalacj¢ teletechniczng i wodno-

kanalizacyjng oraz wszelkie istniejgce uzbrojenie.

5.2. Roboty rozbidrkowe

6.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot

budowlanych.
5.2.1. Obiekty kubaturowe

(1) Pokrycie dachowe rozbiera¢ recznie. Material poza obreb budynku znosi¢ lub

spuszcza¢ rynnami w sposéb zabezpieczajacy przed uszkodzeniem.
(2) Wigzbe dachowa rozbiera¢ rgcznie. Material odnie$¢ poza obrgb budynku.

(3) Stropy i S$ciany rozebra¢ rgcznie lub mechanicznie, tacznie ze $cianami
fundamentowymi. Materiaty posegregowa¢ i odnie$¢ lub odwiezé na miejsce

sktadowania.

(4) Elementy stolarki i $lusarki o ile zostang zakwalifikowane przez wtasciciela obiektu

do odzysku wyku¢ z otwordw, oczysci¢, i sktadowac.

(5) Powstaty po rozbiérce wykop zasypa¢ gruntem piaszczystym zageszczanym

warstwami. Wierzchnig warstwe grubosci 0,2 m zasypaé gruntem rodzimym.

(6) Teren splantowac i oczy$ci¢ z resztek materiatow.

Kontrola jakosci robo6t

Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punktach 5.1. do 5.2.



7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi s3:

B.01.01.01. — Rozbiérki obiektéw kubaturowych — [1 szt.]

8. Odbior robot
Wszystkie roboty objete B.01.00.00. podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych.

9. Podstawa platnosci

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.
10. Uwagi szczegotowe

10.1. Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inzynier.

10.2. Ilosci robét rozbiérkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inzyniera.



